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Vsichni, kdo néco délaji, také chybuji. Nékdy to jsou chyby
usmeévné, jindy tragické. Moudii lidé dfivejsich dob to popisovali
slovy "chybovat je lidské", "kdo nic ned¢la, nic nezkazi", apod.

Na uskuteé¢niovani projektu se mizeme divat jako na posloupnost
dil¢ich krokt. Po kazdém kroku je piflezitost provést hodnoceni,
zda se stale blizime k pivodnimu cili, a pokud to situace vyzaduje,
provést mensi korekci. Po nf teprve zafadit dalsi krok projektu.

Co vsak v ptipadé, ze to zadnou mensi korekel nejsme schopni
napravit? Napifklad chceme vypéstovat v probihajici sezoné na
zahonu cibuli, ale zapomeneme ji vysadit v potfebném terminu. Uz
je ptilis pozdé a cibule by nevyrostla. Musime projekt vzdat. Stala se
chyba.

Naopak pokud chceme na zahonu vypéstovat cibuli, vysadili jsme ji,
ale je velké sucho, mazeme zafadit zalévani zahonu, aby nezaschla.
To je korekee.

Predstavme si, ze mame robota, ktery pfesné vykona prace, jez mu v
souvislosti s péstovanim cibule naprogramujeme.

Pokud nezahrneme reakci na sucho a moznost zalévani, cibule
zaschne nezavisle na jinych robotovych snahach o splnéni ukolu.
Ten robot je znazornénim jakéhosi autopilota. To zalévani je
pfechod na rucni fizeni, kdyz se néco nedafi.
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Podivejme se na chyby z hlediska AA.

Nejprve si uvédomme, co vlastné chyba je:

Ocekavany prabéh:

startovni cara->smefovani 1 | korekce 1 -> sméfovani 2 | korekce
2 ->smeéfovani 3 .... | korekce n -> cil U

Korekce se vaima jako mald zména. Jakmile je nutno zafadit velkou
korekci, uz to nazveme chybou.

Skute¢ny pribeh:

startovn{ ¢ara->smeéfovani 1 | korekee 1' -> sméfovani 2 | korekce
2'-> smefovani 3 ... | korekcen'-> cil V

Pokud v cili V zafadime dalsi velkou korekci, ktera nas dostane do
puvodniho cile U, mtzeme vsechny operace, které probéhnou od
cile V do dosazeni cile U nazvat velkou korekei, ktera pfinejmensim
stoji ¢as navic, a tento ¢as + piipadné naklady (pfevoditelné obecné
na ¢as), lze pouzit na méfitko velikosti chyby.

Smeétovani lze prirovnat k autopilotovi

Korekei Ize pfirovnat k ruénimu fizen{ antecepénim aparatem.

Tyto dve role se pravidelné stifdaji. Kdyby tomu tak nebylo, a
v$echny operace by probihaly v rezii pouze jedné z téchto dvou roli,
tak v plné autopilotove rezii bychom u slozitéjsich dloh s naprostou
jistotou dosli tplné jinam. Zato s pouhym ruc¢nim fizenim bychom
dosli do spravného cile neobycejné pozdé, pokud vibec, protoze by
vse probihalo velmi pomalu a neefektivng.
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